C BUFFLER

Malesov 2 jizda 450 - vysledky

Poradi Cislo Krestni Pfijmeni Zemé Tym Detail kolo nejlepsi kolo kolo posledni Celkovy Ztrata Celkové
jméno cykl cykl cykl cas poradi
1 10 Vaclav Kovar cz Yamaha 450 8 1:28,64 4 1:37,92 12:07,28 0,00 1
1 1 1:26,66 1:26,66
2 1 1:29,46 1:29,46
3 1 1:28,70 1:28,70
4 1 1:28,64 * 1:28,64
5 1 1:30,21 1:30,21
6 1 1:29,98 1:29,98
7 1 1:31,83 1:31,83
8 1 1:30,55 1:30,55
9 1 1:37,92 1:37,92
2 80 Tobids Smetana CZ KTM 250 8 1:29,20 3 1:34,37 12:13,31 6,03 2
1 1 1:32,15 1:32,15
2 1 1:29,41 1:29,41
3 1 1:29,20 * 1:29,20
4 1 1:30,37 1:30,37
5 1 1:30,89 1:30,89
6 1 1:32,41 1:32,41
7 1 1:31,97 1:31,97
8 1 1:34,70 1:34,70
9 1 1:34,37 1:34,37
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Pofadi Cislo Krestni Pfijmeni Zemé Tym kolo nejlepsi kolo kolo posledni Celkovy Ztrata
jméno cykl cykl cykl cas
3 85 Vlastimil Benesd (ov4 Suzuki LTZ 400, sériova 7 1:44,25 2 1:46,94 12:29,10 (-1) 3
vyroba
1 1 1:39,83 1:39,83
2 1 1:44,25 * 1:44,25
3 1 1:45,95 1:45,95
4 1 1:46,31 1:46,31
5 1 1:46,12 1:46,12
6 1 1:49,26 1:49,26
7 1 1:50,27 1:50,27
8 1 1:46,94 1:46,94
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C BUFFLER

Malesov 2 jizda 450 - vysledky

Krestni

Prijmeni

Zemé Tym

kolo posledni

Poradi Cislo
1 10
2 80
3 85

Strankal1z 1

jméno
Viclav
Tobias

Vlastimil

Kovar cz
Smetana CZ
Benes Ccz

Yamaha 450
KTM 250

Suzuki LTZ 400, sériova
vyroba

Detail kolo kolo nejlepsi
cykly cykl

8 1:28,64

8 1:29,20

7 1:44,25

cykl
1:37,92
1:34,37
1:46,94

Celkovy Ztrata Celkové
cas poradi
12:07,28 0,00 1
12:13,31 6,03 2
12:29,10 (-1) 3
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Malesov 1 jizda 450 - vysledky

Krestni

Prijmeni

Zemé Tym

kolo posledni

Poradi Cislo
1 10
2 80
3 85

Strankal1z 1

jméno
Viclav
Tobias

Vlastimil

Kovar

Ccz

Smetana CZ

Benes

Cz

Yamaha 450
KTM 250

Suzuki LTZ 400, sériova
vyroba

Detail kolo kolo nejlepsi
cykly cykl

8 18,68

8 1:25,86

7 1:35,82

cykl
1:20,14
1:30,71
1:48,95

Celkovy Ztrata Celkové
cas poradi
11:45,60 0,00 1
12:07,29 21,69 2
12:11,19 (-1) 3

© Copyright 2020 by RaceMeter



